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PROJE TANIMI

Protecta 360, motosiklet suruculerine kapsamli bir guvenlik
¢cozumu sunan ileri teknoloji urunudur. Sistem, motosiklete entegre edilen
kamera, sensorler ve OBD veri okuma modulu sayesinde ¢evredeki araclari,
yayalari, trafik isaretlerini ve diger unsurlar gergek zamanli olarak algilar. Mobil
uygulama, toplanan verileri isleyerek surtucuye yol durumu, hava kosullar ve
potansiyel tehlikeler hakkinda bilgilendirir. Goruntu isleme sayesinde yolda
karsilasilan tehlikeleri gorsel ve sesli olarak surtcuye bildirir. Bu uyarilar,
surucunun dikkatini dagitmadan, kask ici LED ve kulaklik sistemiyle iletilir.
Boylece surucu, gozunu yoldan ayirmaz ve ellerini gidondan gekmek zorunda
kalmaz. Motosikletin her iki yanina yerlestirilen mikrodalga radar sensorleri, KOr m—
nokta tespiti yapar ve surucuyu yaklasan tehlikelere karsi uyarir. Sistem, hem
anlik guvenlik onlemleri sunar hem de surus verilerini kaydederek mobil
uygulamamiz araciligiyla kullanicilara kapsaml bir veri analizi ve gorsellestirme
imkani saglar.
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PROJENIN KAPSAMI

Protecta 360 projesi, motosiklet guvenligini butuncul bir yaklasimla ele alan
entegre bir sistem sunmaktadir. Proje kapsaminda; yuksek ¢ozunurluklu
kamera ile serit takibi, trafik levhasi tanima ve carpisma risk analizi yapilir.
Mikrodalga radar sensorleriyle kor nokta tespiti saglanirken, jiroskop ve
ivmeolcer modulleri motosikletin egim acisi, hizlanma ve frenleme durumlarini
takip eder. OBD2 modulu aracih@iyla hiz, yakit tiketimi ve motor parametreleri
izlenir, ariza tespiti yapilir. Kask entegre sistemi, LED isiklar ve kulaklik ile
surucuye uyarilar iletir. Bluetooth ve Wi-Fi Uzerinden gelistirdigimiz 6zel mobil
uygulamaya verilerin aktarimi yapilir. Uygulamamiz MQTT protokolu ile iletilen
tum surus verilerini bulut tabanl veritabaninda depolayarak, kullanicilara
gecmis suruslerini inceleme, surus skorlarini gorme ve guvenlik onerilerini
takip etme imkani sunar. Ayrica mobil uygulama Uzerinden hiz, surus suresi,
hava durumu bilgileri takip edilebilir ve acil durumlarda otomatik konum
paylasimi ve SMS bildirimi saglanir. Sistem, moduler yapisi sayesinde farkl
motosiklet tiplerine kolayca entegre edilebilir ve kullanici ihtiyaglarina gore
ozellestirilebilir. Yazilim, Python ve acik kaynak kutuphanelerle gelistiriimis
olup, duzenli guncellemelerle surekli iyilestirilecektir.
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PROJENIN AMACI

Protecta 360'in temel amaci, motosiklet kullanicilarinin guvenligini
artirmak, trafikte karsilasabilecekleri riskleri azaltmak ve kazalari en
aza indirmektir. Sistem, surucuye dikkatini dagitmadan uyarilar
vererek anlik tehlikelere karsi koruma saglar ve carpisma risklerini
minimize eder. Surus verileri mobil uygulamamiz Uzerinde
kaydedilerek kaza aninda gerekli bilgilerin saklanmasini ve
sonrasinda detayli analizini mumkun kilar. Mobil uygulama uzerinden
surucuye detayli performans bilgileri, surus istatistikleri ve iyilestirme
onerileri sunarak biling duzeyini artinr ve surus kalitesini yukseltir.
Ayrica OBD2 modulu sayesinde motor arizalarinin erken tespitini
saglayarak hem guvenligi artirir hem de bakim maliyetlerini dusurur.
Acil durumlarda otomatik konum paylasimi ve yardim c¢agrisi islevi ile
kaza sonrasi mudahale sureclerini hizlandirarak olasi yaralanma ve
can kayiplarini azaltmayi hedefler.
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Protecta360, motosiklet surtculerinin guvenligini artirmak amaciyla
gelistirilen bir projedir. Proje, motosiklet Uzerindeki sensorler, kamera, radar
ve OBD veri okuma modaullerini entegre ederek ¢evredeki potansiyel
tehlikeleri tespit eder. Bu veriler, mobil uygulama araciligiyla surucuye iletilir
ve yol durumu, hava kosullari gibi bilgileri anlik olarak sunar. Sistemdeki
goruntu isleme algoritmalari, surucuyu tehlikelere karsi sesli ve gorsel
olarak uyarir. Bu sayede surucu, yoldan gozunu ayirmadan ve ellerini
gidondan ¢cekmeden guvenli bir sekilde surus yapabilir. Yolgar sistemi
ayrica, surus verilerini kaydederek kullaniciya detayl bir analiz ve
gorsellestirme sunar. Proje, surucu guvenligini artirmak ve trafik kazalarini
minimize etmek adina onemli bir adim olarak degerlendirilmektedir.
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